
最大可搬重量 15-18 kg 12-15 kg 9-12 kg 6-8 kg

最大リーチ 1100 mm 1400 mm 1600 mm 900 mm

ロボットの軸数

本体重量

6 or 7
rotary joints

6 or 7
rotary joints

6 or 7
rotary joints

6 or 7
rotary joints

51 kg 53 kg 56 kg 33 kg

ロボット実装 あらゆる方向に取り付け可能

IP分類 IP65 IP65 IP65 IP65

使用環境温度 0 °C - 50 °C 0 °C - 50 °C 0 °C - 50 °C 0 °C - 50 °C 

データ＆電源ケーブル インナーハーネスと
ダクト完備

インナーハーネスと
ダクト完備

インナーハーネスと
ダクト完備

インナーハーネス
完備

ロボットベース Ø 252 mm Ø 252 mm Ø 252 mm Ø200 mm

ツールコネクタタイプ
ISO 
9409-1-50-7-M6

ISO 
9409-1-50-7-M6

ISO 
9409-1-50-7-M6

ISO 
9409-1-50-7-M6

ステータス表示 各軸上にRGB LED装備

パフォーマンスレベル  PLe Cat.3 / SIL3 PLe Cat.3 / SIL3 PLe Cat.3 / SIL3 PLe Cat.3 / SIL3

繰り返し精度 ± 0.01 mm ± 0.02 mm

仕様
MAiRA
Basic/ProS

MAiRA
Basic/ProM

MAiRA
Basic/ProL

MAiRA
Jr.

Datasheet

マルチ センシング インテリジェント 
アシスタント ロボット

世界で最も賢く、最も安全で、最も速く、最も正確なロボット。

MAiRAは、世界で初めて商品化されたコグニティブロボットです。
統合されたAIと新しいタッチレスセーフ人体検知センサー技術に
より、MAiRAは周囲の環境を認識し、あらゆる産業環境に容易に
適応することができます。
MAiRAは、ロボットの新時代を切り開き、初心者から上級者まで、
インタラクションの無限の可能性を提供し、人と機械の真のコラボ
レーションを実現します。
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± 0.01 mm± 0.01 mm

マル
アシ



可動範囲 最大速度

A1 ± 360° 120°/s

120°/s

150°/s

150°/s

200°/s

200°/s

360°/s

A2 ± 120°

± 270°

± 150°

A3

A4

A5 ± 270°

A6

A7

± 160°

可動範囲 最大速度

± 180° 180°/s

180°/s

180°/s

200°/s

200°/s

360°/s

360°/s

± 110°

± 180°

± 140°

± 180°

± 150°

± 180°
± 360°/
エンドレスオプション

フランジ取付穴 DIN ISO 9409-1-50-7-M6

24V 600mA

EtherCAT、GPIO、 Modbus via M8 
8-pin-A-M | IEC 61076-2-104

6-DoF F/T センサーを
フランジに搭載

3Dビジョンセンサー（頭部）、
Pro版のみ

3 x push - pull - plug -3mm ODエアー配管（オプション）

I/O 電源供給

インターフェース

フォース／トルク
（オプション）

ビジョン

タッチレスで安全な人体検知
（オプション）

ダイレクトティーチ

安全性

ガイダンス

３D音声認識センサーと
オンボードスピーカー

音声認識

スマートアプリケーション、
パフォーマンスの向上

サードパーティアプリケーション、低レベル
コントローラやセンサーデータへのアクセス

ロボット、センサー、NEURA AI SDKｓ

マシンラーニング
（ML）

オープンソース

ソフトウエア
インターフェース

高速プログラミング

環境の可視化

人とロボットの
インターフェース

ショートカットボタン、
音声コントロール、
ジェスチャーコントロール（オプション）
ダイナミックパス、
フォースレコーディング

動作

モーション
コントローラー

リアルタイムNRモーションマスター
NRイージープログラミング
インターフェース

スマート GUI

TCPコネクタフランジ

ソフトウエアとコントローラー プログラミング機能

センサー

セーフマスター＆FSoE通信セーフティ機能
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MAiRA Basic/Pro 動作 MAiRA Jr.

視覚、音声、フォースフィードバック、
顔認識、モーショントラッキング

3D CADデータ、センサーデータ

各軸
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寸法 592 mm x 567 mm x 253 mm 285 mm x 228 mm x 95mm

2560x1600

5 m / 197 in

35 kg

90 - 250 VAC、 50/60 Hz、 1.5 kW

TCP/IP、 GPIO、 Modbus TCP、 
OPC UA 

重量

電源供給

インターフェース

寸法

解像度

ケーブル長

直感的、ドロッグアンドドロップ
ユーザー
インターフェース

コントロールボックス ティーチペンダント

AI・人工知能 NEURA AI API

コネクタフランジ エアー配管　 

主要オプション

ビジョン

 

音声認識  

標準装備とオプション機能セット
MAiRA
Basic S

MAiRA
Pro M

MAiRA
Pro L

MAiRA
Pro S

MAiRA
Basic L

MAiRA
Basic M

MAiRA
Jr.

6-DoF F/T センサー
をフランジに搭載

タッチレスで安全な
人体検知機能

色のカスタマイズ

３Ｄビジョンセンサー
（頭部）

３Ｄビジョンセンサー
（フランジ） （フランジ部の３Ｄビジョンセンサーと置換え)

３Ｄビジョンセンサー
（ジェスチャーコントロール）

３Ｄ音声認識センサーと
オンボードスピーカー

= 標準装備 = オプション機能 = 仕様無し


	MAIRA_outside
	MAIRA_inside

